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สาขั้าวิิชาเทคโนัโลยีอัตโนัมัติ

และหุ่นัยนัต์ 

คณะเทคโนัโลยีอุตสาหกริริม
หลักสูตริใหม่ พั.ศึ. 2564  

ช่�อหลักสูตริ
	 ภาษาไทย		 	 	 	 	 	 :				 ห้ล่ักส่ตรเทคู่โนี้โล่ย้บีัณฑ์ิต	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 สาขึ้าวิิชาเทคู่โนี้โล่ย้อัตโนี้มืัติ
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 แล่ะหุ้�นี้ยนี้ต์
	 ภาษาอังกฤษ	 	 	 	 	 :			 Bachelor		of		Technology		Program	 
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 in	Automation	and	Robotics	
		 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Technologies

ช่�อปริิญญาและสาขั้าวิิชา
	 ภาษาไทย	ชื�อเต็มื	 	 :			 เทคู่โนี้โล่ย้บีัณฑ์ิต	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 (เทคู่โนี้โล่ย้อัตโนี้มืัติแล่ะหุ้�นี้ยนี้ต์)
	 	 	 	 	 ชื�อย�อ		 	 :			 ทล่.บี.	(เทคู่โนี้โล่ยอั้ตโนี้มัืตแิล่ะหุ้�นี้ยนี้ต์)
	 ภาษาอังกฤษ	ชื�อเต็มื	 :			 Bachelor	of	Technology	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 (Automation	and	Robotics	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Technologies)
	 	 	 	 	 ชื�อย�อ		 	 :			 B.Tech.	(Automation	and	Robotics	 
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Technologies)

อาชีพัที�สามาริถุปริะกอบีได้หลังส�าเริ็จการิศึึกษา
	 1.		เจั้าห้นี้้าท้�ฝึ่ายนี้วิัตกรรมื
	 2.		เจั้าห้นี้้าท้�ช�างเทคู่นี้ิคู่ด้านี้ระบีบีนี้ิวิเมืติกส์
	 3.		เจัา้ห้น้ี้าท้�ออกแบีบีระบีบีหุ้�นี้ยนี้ต์อตุสาห้กรรมืแล่ะระบีบีคู่วิบีคุู่มื
อัตโนี้มืัติ
	 4.		เจั้าห้นี้้าท้�ช�างคู่วิบีคูุ่มืหุ้�นี้ยนี้ต์อุตสาห้กรรมืแล่ะระบีบีคู่วิบีคูุ่มื
อัตโนี้มืัติ	
	 5.		เจั้าห้นี้้าท้�คู่วิบีคูุ่มืระบีบีการผล่ิตแบีบีอัตโนี้มืัติ
	 6.		ช�างซ่�อมืบีำรุงหุ้�นี้ยนี้ต์อุตสาห้กรรมืแล่ะระบีบีคู่วิบีคูุ่มือัตโนี้มืัติ
	 7.		เจั้าห้นี้้าท้�ด้านี้การฝึึกอบีรมืระบีบีอัตโนี้มืัติในี้งานี้อุตสาห้กรรมื

วิัตถุุปริะสงค์ขั้องหลักสูตริ 
	 เมืื�อสำเร็จัการศึึกษาจัากห้ล่ักส่ตรนี้้�แล่้วินี้ักศึึกษาจัะเปี็นี้ผ่้มื้
คูุ่ณล่ักษณะท้�พื่ึงปีระสงคู่์	ดังนี้้�	
	 1.		มื้คูุ่ณธรรมื	จัริยธรรมื	มื้สัมืมืาคู่ารวิะ	ร่้จัักกาล่เทศึะ	รับีผิดชอบี
ต�อตนี้เอง	วิชิาชพ้ื่	สงัคู่มื	แล่ะทำห้นี้า้ท้�เปีน็ี้พื่ล่เมือืงท้�ด	้มืจ้ัติสาธารณะ	แล่ะ
ปีฏิบีัติตนี้ภายใต้จัรรยาบีรรณวิิชาช้พื่ด้วิยคู่วิามืซ่ื�อสัตย์สุจัริตแล่ะเส้ยสล่ะ

	 2.		มื้คู่วิามืร่้ภาคู่ทฤษฎี้แล่ะทักษะเชิงปีฏิบีัติ	 สมืรรถนี้ะในี้ด้านี้
เทคู่โนี้โล่ย้อัตโนี้มืัติแล่ะหุ้�นี้ยนี้ต์	 อย�างเห้มืาะสมืเพืื่�อการปีระกอบีวิิชาช้พื่	
ห้รือการศึึกษาต�อในี้ระดับีส่งขึ้ึ�นี้
	 3.		มืคู้่วิามืใฝ่ึร่ใ้นี้องค์ู่คู่วิามืร่	้ท้�มืก้ารเปีล่้�ยนี้แปีล่งพัื่ฒนี้าอย�างต�อเนี้ื�อง	 
สามืารถพัื่ฒนี้าองค์ู่คู่วิามืร่้ท้�ตนี้มื้อย่�ให้้ส่งขึึ้�นี้ไปี	 เพื่ื�อพัื่ฒนี้าตนี้เอง	 
พื่ัฒนี้างานี้	พื่ัฒนี้าสังคู่มืแล่ะปีระเทศึชาติ
	 4.		คู่ิดเปี็นี้	ทำเปี็นี้	มื้คู่วิามืคู่ิดริเริ�มืสร้างสรรคู่์	แล่ะสามืารถเล่ือกวิิธ้
แก้ไขึ้ปีัญห้า	 แล่ะปีระยุกต์ใช้กระบีวินี้การทางวิิศึวิกรรมืแล่ะในี้วิิชาช้พื่ได้
อย�างเห้มืาะสมื
	 5.		มื้มืนุี้ษยสัมืพัื่นี้ธ์แล่ะมื้คู่วิามืสามืารถในี้การทำงานี้ร�วิมืกับีผ่้อื�นี้	 
มืท้กัษะในี้ด้านี้การทำงานี้เป็ีนี้ห้ม่ื�คู่ณะสามืารถบีริห้ารจัดัการการทำงานี้ได้
อย�างเห้มืาะสมื	มื้จัิตสำนี้ึกรักองคู่์กร	แล่ะเปี็นี้ผ่้มื้ทัศึนี้คู่ติท้�ด้ในี้การทำงานี้
	 6.		มื้คู่วิามืสามืารถในี้การติดต�อสื�อสาร	 แล่ะใช้ภาษาไทย	 ภาษา
อังกฤษแล่ะศึัพื่ท์ทางเทคู่นิี้คู่ในี้การติดต�อสื�อสาร	 รวิมืถึงการใช้เทคู่โนี้โล่ย้
สารสนี้เทศึได้เปี็นี้อย�างด้

หลักสูตริ
	 ห้ล่กัสต่รเทคู่โนี้โล่ยบั้ีณฑ์ติ	สาขึ้าวิชิาเทคู่โนี้โล่ยอั้ตโนี้มัืตแิล่ะหุ้�นี้ยนี้ต์	
ใช้ระยะเวิล่าในี้การสำเร็จัการศึึกษาไมื�เกินี้	8	ปีี	จัำนี้วินี้ห้นี้�วิยกิตรวิมืตล่อด
ห้ล่ักส่ตรไมื�นี้้อยกวิ�า	133	ห้นี้�วิยกิต

โคริงสริ้างหลักสูตริ
	 โคู่รงสร้างห้ลั่กสต่ร	แบี�งเป็ีนี้ห้มืวิดวิชิาท้�สอดคู่ล้่องกับีท้�กำห้นี้ดไวิใ้นี้
เกณฑ์์มืาตรฐานี้ห้ล่ักส่ตรขึ้องกระทรวิงศึึกษาธิการ	ดังนี้้�
 1.  หมวิดวิิชาศึึกษาทั�วิไป ไม่นั้อยกวิ่า 30 หนัว่ิยกติ
		 	 1.1		 กลุ่�มืวิิชาภาษาแล่ะการสื�อสาร	 12	 ห้นี้�วิยกิต
		 	 1.2		 กลุ่�มืวิิชามืนีุ้ษยศึาสตร์		 	 	 6	 ห้นี้�วิยกิต
		 	 1.3		 กลุ่�มืวิิชาสังคู่มืศึาสตร์	 	 	 6	 ห้นี้�วิยกิต
		 	 1.4		 กลุ่�มืวิิชาวิิทยาศึาสตร์แล่ะคู่ณิตศึาสตร์	 6	 ห้นี้�วิยกิต
 2. หมวิดวิิชาเฉพัาะ ไม่นั้อยกวิ่า  97 หนัว่ิยกติ
		 	 2.1		 วิิชาพื่ื�นี้ฐานี้	 	 	 	 	 	 	 30	 ห้นี้�วิยกิต
		 	 	 	 2.1.1		วิิชาพื่ื�นี้ฐานี้ทางคู่ณิตศึาสตร์		 12	 ห้นี้�วิยกิต
	 	 	 	 	 	 	 	 แล่ะวิิทยาศึาสตร์		 	
		 	 	 	 2.1.2		วิิชาพื่ื�นี้ฐานี้ทางเทคู่โนี้โล่ย้	 18	 ห้นี้�วิยกิต
		 	 2.2		 วิิชาเฉพื่าะด้านี้		 	 	 	 	 60	 ห้นี้�วิยกิต
		 	 	 	 2.2.1		กลุ่�มืวิิชาเทคู่โนี้โล่ย้เฉพื่าะสาขึ้า	 57	 ห้นี้�วิยกิต
		 	 	 	 	 	 	 	 ก.	 วิิชาเฉพื่าะด้านี้บีังคู่ับี	 45	 ห้นี้�วิยกิต
		 	 	 	 	 	 	 	 ขึ้.		 วิิชาเฉพื่าะด้านี้เล่ือก				 12	 ห้นี้�วิยกิต
		 	 	 	 2.2.2		กลุ่�มืวิิชาโคู่รงงานี้						 3	 ห้นี้�วิยกิต
		 	 2.3		 วิิชาฝึึกปีระสบีการณ์วิิชาช้พื่/
	 	 	 	 สห้กิจัศึึกษา						 	 	 	 	 7	 ห้นี้�วิยกิต
 3.  หมวิดวิิชาเล่อกเสริี ไม่นั้อยกวิ่า   6 หนัว่ิยกติ
  จำนัวินัหนั่วิยกิตริวิมตลอดหลักสูตริ
  ไม่นั้อยกวิ่า          133 หนัว่ิยกติ
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ริายวิิชาตามโคริงสริ้างหลักสูตริ 
	 ห้ล่กัสต่รเทคู่โนี้โล่ยบั้ีณฑ์ติ	สาขึ้าวิิชาเทคู่โนี้โล่ยอั้ตโนี้มัืติแล่ะหุ้�นี้ยนี้ต์มื้
รายวิิชาตามืโคู่รงสร้างห้ล่ักส่ตร	ดังนี้้�
1. หมวิดวิิชาศึึกษาทั�วิไป ไม่นั้อยกวิ่า   30 หนัว่ิยกติ
   1.1 กลุ่มวิิชาภาษาและการิส่�อสาริ   12 หนัว่ิยกติ
	 	 	 15021005		 การใช้ภาษาไทยเพื่ื�อการสื�อสาร			 3(3-0-6)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 Thai	Usage	for	Communication	
	 	 	 15022001		 การสนี้ทนี้าภาษาอังกฤษ		 	 3(3-0-6)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 ในี้ช้วิิตปีระจัำวิันี้	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 Daily	English	Conversation	
	 	 	 15022002		 ภาษาอังกฤษเพื่ื�อการสื�อสาร		 	 3(3-0-6)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 English	for	Communication	
	 	 	 15022003		 ภาษาอังกฤษเพื่ื�อการทำงานี้				 	 3(3-0-6)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 English	for	Occupational	Purposes	
 1.2  กลุ่มวิิชามนัุษยศึาสตริ์     6 หนัว่ิยกติ
	 	 	 20021003		 มืนีุ้ษย์กับีการพื่ัฒนี้าตนี้		 	 3(3-0-6)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 Human	and	Self	Development	
	 	 	 20022001		 สุนี้ทร้ยภาพื่ขึ้องช้วิิต	 	 3(3-0-6)	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 Aesthetic	Appreciation
 1.3 กลุ่มวิิชาสังคมศึาสตริ์      6 หนัว่ิยกติ
	 	 	 25021003		 สิ�งแวิดล่้อมืแล่ะทรัพื่ยากรธรรมืชาติ		 2(2-0-4)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 Environment	and	Natural	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 Resources	
	 	 	 25022001		 กาญจันี้บีุร้ศึึกษา		 	 	 2(2-0-4)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 Kanchanaburi	Studies	
	 	 	 25023001		 คู่วิามืเปี็นี้พื่ล่เมืืองกับีศึาสตร์พื่ระราชา		 2(2-0-4)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 เพื่ื�อการพื่ัฒนี้าท้องถิ�นี้
	 	 	 	 	 	 	 	 	 Citizenship	and	the	King’s	Wisdom	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 for	Local	Development	
 1.4 กลุ่มวิิชาวิิทยาศึาสตริ์และคณิตศึาสตริ์ 6 หนัว่ิยกติ
	 	 	 40021003		 คู่ณิตศึาสตร์เพื่ื�อช้วิิต		 	 2(2-0-4)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 Mathematics	for	Life	
	 	 	 40022001		 การสร้างเสริมืแล่ะด่แล่สุขึ้ภาวิะ			 2(1-2-3)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 Health	Promotion	and	Care	
	 	 	 40023001		 คู่วิามืคู่ิดสร้างสรรคู่์ในี้ยุคู่		 	 2(1-2-3)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 ปีระเทศึไทย	4.0
	 	 	 	 	 	 	 	 	 Creativities	for	Thailand	4.0
2.  หมวิดวิิชาเฉพัาะ ไม่นั้อยกวิ่า    97 หนัว่ิยกติ
   2.1  วิิชาพั่�นัฐานั          30 หนัว่ิยกติ
     2.1.1  วิิชาพั่�นัฐานัทางคณิตศึาสตริ์  12   หนัว่ิยกติ
      และวิิทยาศึาสตริ์    
	 	 	 	 	 	 56523101	คู่ณิตศึาสตร์สำห้รับีงานี้เทคู่โนี้โล่ย้	 3(3-0-6)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 อัตโนี้มืัติ	
		 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Mathematics	for	Automation	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Technology	
	 	 	 	 	 	 56523102	จัล่ศึาสตร์สำห้รับีงานี้เทคู่โนี้โล่ย้		 3(3-0-6)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 หุ้�นี้ยนี้ต์		
		 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Kinemetics	for	Robotics	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Technology	

	 	 	 	 	 	 56523103	กระบีวินี้การคู่ิดแล่ะออกแบีบี	 3(3-0-6)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 เชิงนี้วิัตกรรมื	
	 	 		 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Innovation	Thinking	Process	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 and	Designs
	 	 	 	 	 	 56523104	ระเบี้ยบีวิิธ้เชิงคู่ำนี้วิณในี้งานี้		 3(3-0-6)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 เทคู่โนี้โล่ย้อัตโนี้มืัติ
		 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Computational	Methods	in	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Automation	Technology	
   2.1.2 วิิชาพั่�นัฐานัทางเทคโนัโลยี 18 หนัว่ิยกติ
	 	 	 	 	 	 55022001	การพื่ัฒนี้าบีุคู่ล่ากรแล่ะ	 	 3(0-6-3)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 การฝึึกอบีรมืด้านี้เทคู่โนี้โล่ย้
		 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Staff	Development	and	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Technology	Training
	 	 	 	 	 	 55121001	วิัสดุอุตสาห้กรรมื		 	 3(3-0-6)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Industrial	Materials	
	 	 	 	 	 	 55123001	การจััดการอุตสาห้กรรมื		 	 3(3-0-6)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Industrial	Management	
	 	 	 	 	 	 55125002	คู่วิามืปีล่อดภัยแล่ะอาช้วิอนี้ามืัย	 3(2-2-5)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 ในี้สถานี้ปีระกอบีการ		
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Occupational	Health	and	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Safety	in		Workplace
	 	 	 	 	 	 56523201	การฝึึกพื่ื�นี้ฐานี้ทางเทคู่โนี้โล่ย้		 3(0-6-3)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Basic	Technology	Training	
	 	 	 	 	 	 56523202	พื่ื�นี้ฐานี้เทคู่โนี้โล่ย้หุ้�นี้ยนี้ต์		 3(3-0-6)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Foundation	of	Robotics	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Technology	
	 	 	 	 	 	 15520030	ภาษาอังกฤษอุตสาห้กรรมื		 3(3-0-6)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Industrial	English	
	 	 	 	 	 	 56523203	กล่ศึาสตร์วิัสดุสำห้รับี		 	 3(3-0-6)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 งานี้เทคู่โนี้โล่ย้หุ้�นี้ยนี้ต์	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Mechanics	of	Materials	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 for	Robotics	Technology	
	 	 	 	 	 	 56523204	ปีฏิบีัติการพื่ื�นี้ฐานี้ทางไฟฟ้าแล่ะ		3(0-6-3)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 อิเล่็กทรอนี้ิกส์
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Basic	Electrical	and	Electronics	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Training	
	 	 	 	 	 	 56523205	พื่ื�นี้ฐานี้เทคู่โนี้โล่ย้อัตโนี้มืัติ		 3(2-2-5)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Foundation	of	Automation	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Technology
	 	 	 	 	 	 56523206	อุปีกรณ์วิัดแล่ะคู่วิบีคูุ่มืในี้	 	 3(2-2-5)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 กระบีวินี้การอุตสาห้กรรมื	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Industrial	Process	Instrument	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 and	Control
	 	 	 	 	 	 56523207	เซ่นี้เซ่อร์แล่ะทรานี้สดิวิเซ่อร์		 3(2-2-5)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 ในี้งานี้อุตสาห้กรรมื	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Sensors	and	Transducers	in	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Industrail	Work	
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	 	 	 	 	 	 56523301	การออกแบีบีวิงจัรแล่ะระบีบีดิจัิทัล่	3(2-2-5)		
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Digital	Circuit	and	System	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Designs	
	 	 	 	 	 	 56523302	ระบีบีปีฏิบีัติการสำห้รับีหุ้�นี้ยนี้ต์			3(0-6-3)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Robot	Operating	Systems	
	 	 	 	 	 	 56523303	การออกแบีบีระบีบีนี้ิวิเมืติกส์		 3(0-6-3)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 แล่ะไฮดรอล่ิกส์ในี้งานี้อุตสาห้กรรมื	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Pneumatic	and	Hydraulic	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Systems	Designs	in	Industrial	
	 	 	 	 	 	 56523304	เทคู่โนี้โล่ย้การเขึ้้ยนี้แบีบีเพื่ื�องานี้		3(0-6-3)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 ระบีบีอัตโนี้มืัติ	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Drafting	Technology	for	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Automation	Technology	
	 	 	 	 	 	 56523305	ระบีบีคู่อนี้โทรล่เล่อร์ในี้งานี้		 3(0-6-3)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 อุตสาห้กรรมื
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Industrial	Controller	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Systems	
	 	 	 	 	 	 56523306	หุ้�นี้ยนี้ต์อุตสาห้กรรมืแล่ะ			 3(0-6-3)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 ระบีบีแขึ้นี้กล่			
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Industrial	Robot	and	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Robotics	Arm	
	 	 	 	 	 	 56523307	การออกแบีบีระบีบีอินี้เทอร์เนี้็ต		 3(0-6-3)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 ขึ้องสรรพื่สิ�ง	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Internet	of	Things	System	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Design	
	 	 	 	 	 	 56523308	เทคู่โนี้โล่ย้การติดตั�งแล่ะ	 	 3(0-6-3)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 การซ่�อมืบีำรุง		
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Installation	and	Maintenance	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Technology
	 	 	 	 	 	 56523309	สัมืมืนี้าเทคู่โนี้โล่ย้อัตโนี้มืัติ		 3(0-6-3)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 แล่ะหุ้�นี้ยนี้ต์
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Seminar	in	Automation	and	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Robotics	Technology	
     ขั้.  วิิชาเฉพัาะด้านัเล่อก ไม่นั้อยกวิ่า 12    หนั่วิยกิต   
        ให้เล่อกริายวิิชาจาก 3 กลุ่มวิิชา    
      กลุ่มวิิชาละไม่นั้อยกวิ่า   3  หนัว่ิยกติ
      กลุ่มวิิชาเคริ่�องกลสำหริับีงานัอัตโนัมัติและหุ่นัยนัต์
	 	 	 	 	 	 56523401	เคู่รื�องจัักรกล่ไฟฟ้า			 	 3(2-2-5)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Electrical	Machinery	
	 	 	 	 	 	 56523402	เทคู่โนี้โล่ย้การขึ้ึ�นี้ร่ปีต้นี้แบีบี		 3(2-2-5)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Molding	Technology	
	 	 	 	 	 	 56523403	กล่ศึาสตร์วิัสดุ		 	 3(3-0-6)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Mechanics	of	Materials	
	 	 	 	 	 	 56523404	การจัำล่องแล่ะการออกแบีบี		 3(2-2-5)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 หุ้�นี้ยนี้ต์	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Modeling	and	Design	of	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Robot	Manipulators	

	 	 	 	 	 	 56523405	เทคู่โนี้โล่ย้เคู่รื�องกล่สำห้รับี		 3(2-2-5)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 งานี้ทันี้สมืัย	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Modern	Mechanical	Technology		
	 	 	 	 	 	 56523406	เทคู่โนี้โล่ย้หุ้�นี้ยนี้ต์เพื่ื�องานี้เกษตร		3(2-2-5)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Robotics	Technology	for	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Agricultural	Works	
      กลุ่มวิิชาการิพััฒนัาเทคโนัโลยีริะบีบีฝ่ังตัวิ
	 	 	 	 	 	 56523501	การออกแบีบีระบีบี		 	 3(2-2-5)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 ไมืโคู่รคู่อนี้โทรล่เล่อร์	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Microcontroller	System	Design	
	 	 	 	 	 	 56523502	การพื่ัฒนี้าซ่อฟต์แวิร์สำห้รับี		 3(0-6-3)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 งานี้เทคู่โนี้โล่ย้อัตโนี้มืัติ	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Developments	of	Software	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 for	Automation	Technology	
	 	 	 	 	 	 56523503	การใช้ระบีบีอัจัฉริยะแล่ะ			 3(2-2-5)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 ซ่อฟต์คู่อมืพื่ิวิติ�ง
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Applications	of	Intelligent	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Systems	and	Soft	Computing		
	 	 	 	 	 	 56523504	การออกแบีบีระบีบีฝึังตัวิ				 3(2-2-5)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Embedded	System	Design	
	 	 	 	 	 	 56523505	การเร้ยนี้ร่้ขึ้องเคู่รื�องในี้งานี้	 3(2-2-5)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 เทคู่โนี้โล่ย้อัตโนี้มืัติ	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Machine	Learning	in	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Automation	Technology
	 	 	 	 	 	 56523506	การออกแบีบีเคู่รื�องมืือสำห้รับี		 3(2-2-5)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 หุ้�นี้ยนี้ต์	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Tools	Design	for	Robotics	
      กลุ่มวิิชาการิปริะยุกต์เทคโนัโลยีอัตโนัมัติและหุ่นัยนัต์
	 	 	 	 	 	 56523601	การพื่ัฒนี้าระบีบีเฝึ้าติดตามื		 3(2-2-5)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 สั�งการแล่ะเก็บีขึ้้อมื่ล่		
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Developments	of	SCADA		
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 System	
	 	 	 	 	 	 56523602	เทคู่โนี้โล่ย้อัตโนี้มืัติสำห้รับี		 3(2-2-5)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 งานี้เกษตร
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Automatic	Control	System	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 for	Agriculture	
	 	 	 	 	 	 56523603	ระบีบีเซ่็นี้เซ่อร์สำห้รับี		 	 3(2-2-5)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 เทคู่โนี้โล่ย้การเกษตร
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Sensors	for	Agricultural	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Technology	
	 	 	 	 	 	 56523604	วิิทยาการหุ้�นี้ยนี้ต์เคู่ล่ื�อนี้ท้�		 3(2-2-5)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Mobile	Robotics	
	 	 	 	 	 	 56523605	ออกแบีบีแล่ะพื่ัฒนี้าระบีบี		 3(2-2-5)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 อัตโนี้มืัติ
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Design	and	Develop	
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Automation	System
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     2.2.2  กลุ่มวิิชาโคริงงานั       3   หนัว่ิยกติ
	 	 	 	 	 	 56529005	โคู่รงการพื่ิเศึษเทคู่โนี้โล่ย้			 3(0-6-3)
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 อัตโนี้มืัติแล่ะหุ้�นี้ยนี้ต์
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 Automation	Technology
	 	 	 	 	 	 	 	 	 			 	 and	Robot	Special	Project	
 2.3  วิิชาการิฝ่ึกปริะสบีการิณ์วิิชาชีพั/
   สหกิจศึึกษา           7  หนัว่ิยกติ
			 	 	 56528007	การเตร้ยมืฝึึกปีระสบีการณ์วิิชาช้พื่
	 	 	 	 	 	 	 	 เทคู่โนี้โล่ย้อัตโนี้มืัติ	แล่ะหุ้�นี้ยนี้ต์	 	 2(90)	
			 	 	 	 	 	 	 	 Pre-Practicum	in	Automation	
	 	 	 	 	 	 	 	 Technology	and	Robot

			 	 	 56528008	การฝึึกปีระสบีการณ์วิิชาช้พื่เทคู่โนี้โล่ย้		 5(450)
	 	 	 	 	 	 	 	 อัตโนี้มืัติ	แล่ะหุ้�นี้ยนี้ต์
			 	 	 	 	 	 	 	 Practicum	in	Automation	
	 	 	 	 	 	 	 	 Technology	and	Robot			
			 	 	 ห้รือ	
	 	 	 90028001	เตร้ยมืสห้กิจัศึึกษา		 	 	 1(0-2-1)
	 	 	 	 	 	 	 	 Preparation	of	Cooperative	Education	 		
	 	 	 90028002	สห้กิจัศึึกษา			 	 	 	 	 6(560)
	 	 	 	 	 	 	 	 Cooperative	Education	
3. หมวิดวิิชาเล่อกเสริี ไม่นั้อยกวิ่า    6 หนัว่ิยกติ
	 ให้้นัี้กศึึกษาเลื่อกเร้ยนี้วิิชาใดๆ	 ในี้ห้ลั่กส่ตรมืห้าวิิทยาลั่ยราชภัฏ
กาญจันี้บุีร้		โดยไมื�ซ่�ำกับีรายวิชิาท้�	เคู่ยเร้ยนี้มืาแล้่วิแล่ะต้องไมื�เป็ีนี้รายวิิชา
ท้�กำห้นี้ดให้้เร้ยนี้โดยไมื�นัี้บีห้นี้�วิยกิตรวิมืในี้เกณฑ์์การสำเร็จัห้ลั่กส่ตรขึ้อง
สาขึ้าวิิชานี้้�				


